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Grundlagen CAD 3D-Druck

• Chrome-Dino

• Klemmbaustein

• Flaschenöffner

• Trillerpfeife

• Tesafilmhalter
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Unendliches Getriebe

• Einzelteile konstruieren

• Baugruppe im CAD zusammensetzen

• Einzelteile ausdrucken

• Getriebe montieren
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Grundlagen der Programmierung

• Calliope Mini: Eine smarte Pflanzen-
überwachung programmieren

• Einstieg in das blockbasierte 
Programmieren mit OpenRoberta-LAB

• Zusatzaufgabe: Designe und drucke 
deinen eigenen Blumentopf
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Erdbebendetektor programmieren

• Arduino Sensorkit: Erdbebendetektor

• Beschleunigungssensor, LED, Buzzer

• Einsteiger: Blockbasiert

• Fortgeschrittene: Textbasiert
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Roboter konstruieren
• Chassis und Slider konstruieren und 

drucken

• Roboterkomponenten montieren und 
verkabeln

• Zusatzaufgabe: Baugruppe auch im CAD 
zusammenfügen
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Hardware Programmieren
• Anschlüsse konfigurieren

• Geradeaus fahren

• Hindernisse erkennen

• Einer Linie folgen
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